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KINETROL

Allgemein

KINETROL begann 1962 mit der Produktion von Schwenkantrieben und deren Zubehdr. Die hohe Qualitat
und die Bandbreite der Anwendungsmaoglichkeiten sind das Resultat dieser langjahrigen Erfahrung.

11 Jahre spater wurden die KINETROL-Produkte in das Lieferprogramm der Firma D. Schwabe GmbH
aufgenommen.

Die Qualitatssysteme der D. Schwabe GmbH und KINETROL Ltd. sind zertifiziert nach EN ISO 9001:2015.

KINETROL-Schwenkantriebe funktionieren nach dem Prinzip der Drehfligel-Pneumatiken und verzichten

auf Hebelarme, Zahnstangen und Ubersetzungen und somit auch auf eine Abnutzung der ineinander-

greifenden Bewegungselemente wie z.B. Zahnflanken. Dadurch wird die Abnahme eines reinen Drehmomentes
ohne stérende Seitenkrafte am Abtriebsvierkant ermdglicht. Die Antriebe zeichnen sich durch eine kompakte,
gewichtssparende und variable Bauweise aus.

Die Bandbreite des Abtriebsmomentes erstreckt sich von 0,9Nm bis 40.756Nm. Schwenkantriebe mit hohem Dreh
moment versehen wir auf Wunsch mit einem Handnotgetriebe, Antriebe mit kleinerem Drehmoment kénnen bei Luft-
ausfall mittels Gabelschliissel oder Handhebel mit max. 300Nm betatigt werden. Alle Schwenkantriebe und Feder-
schlusseinheiten haben dafiir einen freien Aussenvierkant.

Die Lebensdauer der KINETROL-Schwenkantriebe kann, dank der langlebigen Polyurethan-Lippendichtung mit
Anpressung durch die geschlitzten, selbstnachstellenden Edelstahl-Federbleche und deren epoxydharzbeschich-
teten Laufflachen, nach Millionen von Schaltspielen bemessen werden.

Als Alternative stehen Dichtungen aus VITON zur Verfugung. Der Antrieb bedarf nahezu keiner Wartung. Die Kon-
struktion der Federschlusseinheit mit einer Spiralfeder sorgt, im Vergleich mit anderen pneumatischen Schwenk -
antrieben, flr den geringsten Drehmomentverlust im Verlauf eines Federhubes. Die Abweichung betragt etwa 17 -
20% von der Anfangs- bis zur Endlage (siehe Diagramm). Bei KINETROL-Schwenkantrieben steht in beiden Dreh -
richtungen das gleiche Drehmoment zur Verfligung. Da die Spiralfedern nur zu einem kleinen eil der maximal zu-
lassigen Spannung belastet werden, haben sie eine extrem hohe Lebensdauer und weisen keinerlei Ermidungs-
erscheinungen auf. Ein weiterer Vorteil ist der Einbau der Federn in ein separates Gehause der Schutzart IP 65.
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Losbrech-
i . . . rr?l;.'m:nct:h 100%
Das Diagramm zeigt den Drehmomentbedarf eines typischen

Kugelhahnes unter normalen Betriebsbedingungen.
Der Drehmomentverlauf fur KINETROL-Schwenkantriebe
und von Kolbenschwenkantrieben, beide flr das Losbrech-
moment der geschlossenen Armatur ausgelegt, ist ebenfalls
skizziert.
Der Drehmomentabfall der Kolbenschwenkantriebe von bis
zu 40% erfordert die Auswahl grosserer Antriebseinheiten,
um das von der Armatur geforderte Schliessmoment aufzu-

. 0° Offnungshub 00°
bringen. 72U AUF

B0%

70% Schiieft-
moment

60%

Typischer Kugelhahn

Drehmoment

KINETROL-Schwenkantriebe besitzen eine direkte Anbaumdglichkeit fir Magnetventile mit dem Anschlussbild
nach NAMUR, Anbau-Module wie z.B. Stellungsregler, Endschaltereinheiten usw. werden in denmeisten Fallen
direkt auf den Antrieb montiert, wodurch eine kompakte Einheit gewahrleistet ist.

Alle Schwenkantriebe sind mit einer widerstandsfahigen, eingebrannten Epoxyharz-Pulverbeschichtung versehen
und bis zur Baugrésse 16 mit Edelstahlschrauben ausgerustet. Der Arbeitswinkel 1asst sich durch die verstellbaren
Endanschlage in beide Drehrichtungen einstellen.

WICHTIG:

Unsere Haftung beim Einsatz unserer Armaturen, Antriebe, Stell- oder Regelgerate setzt voraus, dass sich die
relevanten Betriebsdaten stets im Bereich gesicherter ingeneurmassiger Erkenntnisse bewegen. Im Zweifelsfall
Ubernehmen wir eine Haftung nur dann, wenn uns alle relevanten Einsatzdaten vorgelegt wurden und wir dem
Einsatz unserer Produkte unter diesen Bedingungen ausdrticklich und vorbehaltslos schriftlich zugestimmt haben.
Fir die Einhaltung amtlicher oder technischer Vorschriften haften wir nur dann, wenn uns die Liefer- und Pruf-
grundlagenvor Angebotsabgabe bzw. Auftragsbestatigung detalliert nach den zutreffenden Regelwerken,
Bestimmungen, Verord-nungen und/oder Gesetzen angegeben und von uns schriftlich akzeptiert wurden.
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KINETROL Spezifikationen

Antriebs-Eigenschaften

Betatigung oder Steuerung von Kugel-, Klappen-, Kilken- und Regelventilen, Liftungsklappen und automatischen Tiren.
Zu den Verwendungszwecken gehoren auch die Bewegung und Positionierung von Bauteilen bei der Herstellung - im Grunde alles,
was automatisch oder ferngesteuert um 90° oder weniger gedreht werden muss.

LANGE WARTUNGSFREIE LEBENSDAUER BEWAHRT IM EINSATZ
Bis zu 4 Millionen Schaltspiele garantiert Millionen von Einheiten arbeiten weltweit stérungsfrei
Patentierter energieabsorbierender Kunststoff, Visuelle Stellungsanzeige Welle und Fllgen sind ein Bauteil

Leerraumfiillende Seitenplatten

Minimale AbmalRe und geringer Luftverbrauch
dadurch Maximierung von Effizienz und Betriebs-
geschwindigkeiten

Einfachstes Quarter-Turn-Design reduziert die Reibung
und Leistungsverluste. Spielfreiheit ermdglicht praziseste
Steuerung.

Eindeutige Seriennummer -
Zur ldentifizierung und Ruckverfolgbarkeit

> Epoxidharz-Beschichtung
‘t— langlebiges und korrosionsbesténdiges
3 Oberflachenfinish

Leichte, korrosionsbestandige Legierungsgehause -
Zink- oder Aluminiumlegierung

Oberflachenbeschichtung, innen
langlebige Polymerbeschichtung
mit geringer Reibung

Einfache Einstellung des Endanschlags -
An beiden Enden des Stellwegs fir
genaue Regulierung/Positionierung

Doppelte Lippendichtungen
verschlei3feste Polyurethan-Lippendichtungen,
vorgespannt durch Federbleche aus Edelstahl

Allgemeine Antriebs-Spezifikationen

Material:
Gehéause: Modelle OMO, 01, 02, & 03 - Zink-Druckgusslegierung ZL16.
Modelle 05, 07, 08, 09, 10, 12, 14, 15, 16, 18, 21, 30 & 60 - Druckguss oder Aluminiumlegierung
Flugel & Welle: Modelle OMO, 01, 02, 03 und 05 - Edelstahl.

Modelle 07 bis 60 - Sparoguss, verzinkt.
Wellenlagerbuchsen:  Bronze mit PTFE-Beschichtung.

Dichtungen:

Polyurethan

Dichtungen flr hohe und niedrige Temperaturen sind ebenfalls erhaltlich
(wenden Sie sich an uns)

Federbleche: Edelstahl-Federblech

Kupplungen: Standard ST37, gelb verzinkt.

Betriebsbedingungen:
Standard: -40°C (-40°F) bis +80°C (176°F).

Hochtemperatur-Option: -20°C (-4°F) bis +100°C (212°F) unter Verwendung von temperaturbestéandigen
Dichtungen fiir h6here Temperaturen - wenden Sie sich an uns.
Unter bestimmten Einsatzbedingungen kann der Temperaturbereich fir KINETROL-
Schwenkantriebe erhéht werden - bitte wenden Sie sich an uns.

Tieftemperatur-Option: 54°C (-65°F) bis +60°C (140°F) unter Verwendung von temperaturbe-
standigen Dichtungen - verwenden Sie den Zusatzcode “W* fiir die
Antriebe

Betriebsdruck (max.): 7 bar (100 psi)

DruckstoRfestigkeit (max.): 10 bar (150 psi)

Ein einziges bewegliches Teil ohne Kurbeln oder Getriebe.
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Drehmomente doppeltwirkender Antriebe

Drehmomente doppeltwirkende Schwenkantriebe (Nm)

Antrieb Druck (bar)

Modell 1.5 2.0 25 3.0 3.5 4.0 45 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0
O0MO0-100 0.1 0.2 0.25 0.35 0.4 0.5 0.55 0.6 0.7 0.75 0.85 0.9
01-100 1.1 1.6 21 2.6 3.0 3.5 4.0 45 5.1 5.6 6.1 6.7
02-100 1.8 2.7 3.6 4.6 515 6.4 7.3 8.2 9.2 10.2 11.1 12.1

03-100 3.9 5.8 7.6 9.6 11.5 13.4 15.4 17.4 19.3 21.3 232 253
05-100 9.0 12.5 16.5 20.0 24.0 27.5 315 35.0 39.0 43.0 46.5 50.5
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Drehmomente

07-100 220 305 39.5 48.5 57.5 66.5 76.0 855 95.0 105.0 114.0 124.0

08-100 38.7 532 67.7 82.3 96.8 1114 1259 1405 1550 169.0 184.1 198.7
09-100 46 64 83 102 121 140 159 179 199 220 241 261
10-100 80 111 141 172 202 232 263 294 325 355 385 416
12-100 103 147 190 232 275 319 360 403 446 490 532 575
14-100 265 360 460 560 660 760 870 975 1080 1180 1280 1375
15-100 435 605 769 937 1109 1287 1457 1632 1808 1982 2153 2337
16-100 640 860 1090 1310 1530 1750 1980 2200 2420 2650 2870 3100
18-100 1250 1750 2250 2750 3250 3750 4300 4850 5400 5950 6400 6900
21-100 2624 3623 4544 5568 6516 7553 8521 9523 10553 11561 12543 13589
30-100 3720 5160 6600 7695 9435 10845 12240 13635 15030 16440 17835 19140

60-100 8345 11106 14041 16680 19673 22806 25680 28870 31995 34909 37818 40765

Drehmomente doppeltwirkende Schwenkantriebe (Ibf ins)

Antrieb Druck (psi)
Modell 20 30 40 50 60 70 80 90 100

O0MO0-100 1 2 3 3.5 4.5 5 6 7 8
01-100 9 15 21 26 32 39 45 51 58
02-100 14 25 36 48 59 70 82 93 105
03-100 29 53 77 101 124 148 173 196 220
05-100 70 116 160 205 250 300 346 393 440
07-100 175 280 390 500 610 730 850 960 1080
08-100 311 488 666 826 1012 1208 1367 1563 1740
09-100 360 590 820 1050 1280 1530 1780 2020 2280
10-100 640 1020 1390 1760 2130 2500 2880 3250 3625
12-100 830 1350 1870 2400 2900 3440 3970 4480 5000
14-100 2150 3350 4550 5800 7000 8300 9600 10800 12000

15-100 3558 5602 7593 9700 11753 13895 15991 18125 20337
16-100 5200 7900 10600 13400 16100 18800 21600 24300 27000
18-100 10000 16100 22200 28300 34500 41300 48000 54500 60000
21-100 22286 33234 44962 57078 68930 81223 93402 105784 118503
30-100 30000 48000 64500 81750 99000 117000 133500 150750 168000
60-100 67602 102031 135487 173262 208807 245953 283879 319645 356977

o’

KHNETIR@]L@ Stand 09/23 Irtum und Anderungen vorbehalten Dietrich Schwabe GmbH
Seite 4 www.schwabe-sra.de



Drehmomente einfachwirkender Antriebe

(D)
Drehmomente einfachwirkende Schwenkantriebe (Nm) 8
=
Position des é
Antrieb Luft-/ Feder- Druck (bar)
Modell  hubes 1.7 2.0 2.5 3,0 3.5 4,0 45 5,0 5.5 5
01-120 Anfang 1,5 1,6 1,8 2,0 2,3 po)
Ende 0,9 1,0 1,3 16 18 S -
02-120  Anfang 3,0 3,5 3.8 42 47 c O
Ende 1,4 1,9 24 3,1 37 o X
03-120-5600 Anfang 2,8 34 43 5,1 57 S =
Ende 2,1 28 3,6 46 5,1 5,1 5,1 5,1 5,1 o) =
03-120  Anfang 6,3 73 8,1 9,1 10,3 o %
Ende 4.1 53 6,4 75 8,7 c®
05-120  Anfang 13,0 14,9 16,4 18,4 20,9 O =
Ende 85 11,0 13,0 15,2 17,5 o C
07-120-4000 Anfang 9,0 11,9 15,9 213 O o
Ende 5,1 8,5 12,4 17,4 18,0 18,0 18,0 18,0 18,0
07-120  Anfang 30,5 36,4 40,7 45,1 50,8
Ende 19,8 26,4 30,5 36,9 42,4
08-120  Anfang 52,7 60,2 67,2 74,0 81,3
Ende 36,8 44,6 51,4 58,8 65,5
09-120-4200 Anfang 26,0 31,6 38,8 49,1
Ende 14,7 21,5 29,4 40,4 418 41,8 41,8 41,8 41,8
09-120  Anfang 61,0 72,7 81,9 92,8 104,0
Ende 50,3 62,2 71,2 83,0 93,8
10-120-5800 Anfang 56,0 65,0 80,2 93,8 108,0
Ende 41,8 52,0 66,6 84,1 100,0  100,0  100,0 100,0 100,0
10-120  Anfang 107,0 1209  136,0 149,9 164,0
Ende 78,0 99,5 14,6 129,7 143,0
12-120-4300 Anfang 54,0 68,9 83,6
Ende 42,9 57,6 72,3 72,3 72,3 72,3 72,3 72,3 72,3
12-120-4400 Anfang 930 1132 1320 1570 176,
Ende 68,8 91,8 110,0 1356  154,0 168,0 168,0
12-120  Anfang 1450  171,7  191,0 212,5 238,0
Ende 11,0 1385  158,0 181,7 204,0
14-120-4900 Anfang 1920  220,0 2593  311,6 3560 4136  469,0 508,6 529,0
Ende 119,0 1580 1937 2458 2880  347,3  390,0 429,8 447,0
14-120  Anfang 3740 4312 4790 532,7 588,0
Ende 2490  321,9 3670 425,9 478,0
14-120-5000 Anfang 1720 2080 2370
Ende 140,0 1740 1980 1980 1980 1980 1980 198,0 198,0
15-120  Anfang 6140 7336 8010 878,8 962,0
Ende 3920 5092  590,0 695,2 790,0
16-120-6100 Anfang 3590 4280  497,0
Ende 2450 3330 4210 4210 4210 4210 4210 4210 421,0
16-120-6000 Anfang 5354  631,0 7220
Ende 4208 561,3 668,0 6680  668,0 668,0 668,0
16-120  Anfang 864,0 9795  1097,0 1207,7 1321,0
Ende 576,0 7239 8320 963,4 1081,0
18-120-7000 Anfang 807,0 9700 12312
Ende 4840 7360 10070 1040,0 1040,0 1040,0  1040,0 1040,0 1040,0
18-120  Anfang 15842 18750 21522 24260 26923 2954,0
Ende 1002,6 1250,0 1590,2 18400  2148,0 2417,0
21-120-8000 Anfang 1621,0  1940,0 24218
Ende 10250 13620 18364 2203,0 22030 22030 22030  2203,0 2203,0
21-120-7300 Anfang 2972,9  3471,0 39248
Ende 2197,7 2632,0 3210,7 32910 32910 3291,0
21-120 Anfang 4514,0 4981,7 5456,0
Ende 3426,0  3974,0 4464,0
30-120-7600 Anfang 24330 28780 36104
Ende 1622,0 21270 28083 3304,0 33040 33040 33040  3304,0 3304,0
30-120-8300 Anfang 44071 5113,0
Ende 3427,7 41830 41830 41830 41830 4183,0
30-120-7800 Anfang 5237,0 59239  6648,0
Ende 3871,0 47258 54400  5440,0 5440,0
30-120  Anfang 67710 74730 8184,0
Ende 51340 59615 6696,0
60-120-8400 Anfang 9199,3  10669,0
Ende 7680,0 8907,0 8907,0 8907,0  8907,0 8907,0
60-120-8500 Anfang 10669,0 12544,4 13996,0
Ende 8907,0 104722 11684,0 11684,0  11684,0
60-120  Anfang 14001,0 156855 174370
Ende 11689,0 130952  14558,0

Die Drehmomente sind bei Modellen mit Linkslauf identisch. Die kursiv gedruckten Zahlen gelten nur fiir das Drehmoment auf der
Federseite - das Drehmoment auf der Luftseite ist gro3er.
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KINETROL-Schwenkantrieb, doppeltwirkend
Modell 0MO0-100

(in Ausgangslage gezeichnet) . I

36

Luftanschluss
2 xM5
(seitenversetzt) |

!

4 Montagebohrungen @" ‘
M3 x 5mm

auf Lochkreis @16.0 @

\
@
AN N
32

Drehmomente (Nm)

Modell 1.5 2.0 25 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5

OMO-100 0.1 0,2 0,25 0,35 0,4 0,5 0,55 0,6 0,7 0,75 0,85
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Allgemeine Daten

Drehmoment
0,9 Nm bei 7 bar
8,0 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
2,4cm*/0.15in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
OMO-100: 0,12kg / 0,26lb

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, Standard-Ausfiihrung, doppeltwirkend /.

=
fioiy I}‘e‘\ )
Modell 014-100 / 014P100 (XS 2
= ; o
= O
D -
o 0
*R* = - o <
= O -
© O
-~~~
Standard-Kupplung Q (@)
(im Lieferumfang fiir beide G_J (@)
Antriebstypen enthalten, b ~
Gewicht: 0.005 kg/0.2 oz) C 1
c Y
12.7 =< 5
—~ = C
23
+ 2l £ 8
88 5 3
< ¢ n =
f 4 Montagebohrungen

M4 x 6mm tief auf 7 38 12.7

Lochkreis @19,0 79 il
76 | |-
- 6 nutzbare Lange
X Allgemeine Daten

[—
© o Drehmoment
475 e 6,7 Nm bei 7 bar
Q

D4.70 100 Ibf ins bei 100 psi
in Endlage
gezeichnet
Luftanschluss G 1/8* Arbeitswinkel
720 (einstellbar)
Modell 014P100: 90°

4 Montagebohrungen Modell 014-100: 78° - 100°
M4 x 6mm tief auf : werksseitig eingestellt = 90°

7
Lochkreis @1 s n .
635 ochkreis 19,0 (eingeschrankter Arbeits-
4 Montagebohrungen
) z @ 4,1mm (Durchgangs-
bohrung fir M4)

[ —

6 nutzbare|LEnge winkel verfigbar)

[———————————

‘ i 3‘ A Temperaturbereich

= 1 4 -40°C bis +80°C
©
N~

475 § § 3 Luftvert;lréngur"lg3

© 4.70 = 16,5cm*/ 1.00 in

b in Endlage :
gezeichnet Luf hi 1/8¢

uftanschluss G 1/8 Hesthichtiing

. | Epoxydharz,

— pulverbeschichtet

7.8
[

Gewicht

Modell 014-100: 0.28kg / 0.62 Ib

Modell 014P100: 0.34kg / 0.77 Ib

Drehmomente (Nm) Weite_re Informatiopen ﬁnden

Sie auf der Seite mit den

Allgem. Spezifikationen.

Modell 1.5 2.0 25 3.0 35 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
014100 44 46 21 26 30 35 40 45 51 56 61 67 (Nm)
014P100

Optionen

[ Federschlusseinheiten,
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn

KKNETR@I&@ Stand 09/23 Irtum und Anderungen vorbehalten Dietrich Schwabe GmbH
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KINETROL-Schwenkantrieb, Standard-Ausflihrung, doppeltwirkend

Modell 023-100

002
[ 8w

(in Endlage gezeichnet)

2 Luftanschlisse

Innen-Achtkant: [19 x 10mm tief

52

33,5
‘ \| v o
e ~
A
|
——
©
©
(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)
[ T IT
~N
Flanschanschluss nach EN ISO 5211, F03
4 Montagebohrungen M5 x 8mm tief auf @36
i 24
18
®

91

4 Montagebohrungen
M4 x 8 mm tief auf

g Lochkreis @ 25,5 mm

Drehmomente (Nm)

Modell 1.5 2.0 25 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
023-100 18 27 3.6 4.6 55 6.4 7.3 8.2 92 102 111 121 (Nm)
Optionen

[J Federschlusseinheiten,

Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn

[J] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige 180°-Modul

(]

KINETROL®

[[] 1SO-Adapter gem. DIN EN 5211, FO3/F05
(optional mit SP1407, F04)

[ Monitor (Stellungsanzeige)

Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 08

Stand 09/23

Schwenkantrieb, doppletwirkend

Modell 023-100

Allgemeine Daten

Drehmoment
12.1 Nm bei 7 bar
106 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
31cm®/1.89in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
0,44kg/0.97 Ib

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, Standard-Ausfiihrung, doppeltwirkend
Modell 024-100
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(in Endlage gezeichnet)

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

Q

w

w

w
nutzbare
Lange

Allgemeine Daten

‘ 241 Drehmoment
12,1 Nm bei 7 bar
106 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-

> winkel verfiigbar)
L 20.0
Temperaturbereich
‘ -40°C bis +80°C
Standard-Kupplung, 38 ©
4 Montagebohrungen im Li_efer'umfang enthalten gg =1 s Luftverdrinaun
] M4 x 8 rmm tief auf Gewicht: 0.02kg / 0.041b & NS gg in%
Lochkreis @ 25,5 mm f ’ ’
(beidseitig)
Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet
Drehmomente (Nm) Gewicht
024-100: 0,38 kg / 0,83 Ib
Modell 1.5 2.0 25 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)

Weitere Informationen finden
(Nm) Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

024-100 1.8 27 3,6 4,6 55 6,4 7,3 8,2 9,2 10,2 1.1 12,1

Optionen
[[] Federschlusseinheiten, [] 1S0-Adapter gem. DIN EN 5211, FO3/F05
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn (optional mit SP1407, F04)
[] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [] Monitor (Stellungsanzeige)

] 180°-Modul

Irrtum und Anderungen vorbehalten Dietrich Schwabe GmbH

H{ENETR@)HA]@ stana 09122 Seite 9 www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, DIN-Ausflihrung, doppeltwirkend
Modell 03A-100/033-100

8.98
U 8.93

(in Endlage gezeichnet)

10,5 | nutzbare
Lange

Luftanschluss G1/8“

2

S

74

Flanschanschluss nach
EN ISO 5211, FO3 I
4 Montagebohrungen J“—‘g‘;
M5 x 8mm tief auf @36
Innenachtkant: [ ]9 x 10mm tief

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

63,4 28

22,0 Ausfiihrungen

DIN-Ausfiihrung mit NAMUR-Platte:
Modell 03A-100

DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte:
Modell 033-100

‘ < NAMUR-Adapterplatte
2 Luftanschluss R1/4
N ‘ p— -
] | 2

— &
—

4 Montagebohrungen
M4 x 8 mm tief auf @ 25,5 mm

4 Montagebohrungen
M5 x 10 mm tief auf @ 31.1 mm

Drehmomente (Nm)

Modell 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)

03A-100
033-100

3.9 5.8 7.6 9.6 11.5 134 154 174 193 213 232 253 (Nm)

Optionen

[[] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C

|:| Federschlusseinheiten,
Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C

Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn

|:| Endschaltereinheiten fir AUF/ZU-Anzeige |:| Monitor (Stellungsanzeige)

[C] Anbau Magnetventil nach NAMUR [] Ausfiihrung nach VDI/VDE 3845

Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 10

Stand 09/23

KINETROL®
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Schwenkantrieb, doppletwirkend

Allgemeine Daten

Drehmoment
25,3 Nm bei 7 bar
220 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
60,0cm?*/ 3.66 in*

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
03A-100: 1,02kg / 2.24 Ib
033-100: 0.94kg / 2.07 Ib

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, Standard-Ausfiihrung, doppeltwirkend
Modell 03B-100/ 034-100

o
0 8.98 T o
o
8.93 (g
in Endlage gezeichnet g ﬂ
©.
oy &
=2
o
©

12

Luftanschluss G1/8* /
8.98
N 8.93

in Endlage gezeichnet

nutzbare [10,5
Lange

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

52 Ausfiihrungen
63,4 28
220 Standard-Ausfihrung mit NAMUR-Platte:
- Modell 03B-100
NAMUR Standard-Ausfiihrung ohnne NAMUR-Platte:
® A Adapterplatte Modell 034-100
Luftanschluss
R1/4*
= ]
o [k | .
™| N Hi L
: N T | ————
® g
® (I
4 Montagebohrungen
® © M4 x 8 mm tief auf @ 25,5 mm
(beidseitig) 22
Standard-Kupplung,
- 4 Montagebohrungen im Lieferumfang fiir beide & 8 r y
M5 x 10 mm tief auf  31.1 mm Antriebstypen enthalten, S| - {><} SN
(beidseitig) Gewicht: 0.03 kg/0.06 Ib) ] s
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
03B-100
034-100 3.9 5.8 7.6 9.6 11.5 13.4 15.4 17.4 193 21.3 23.2 25.3 (Nm)

Optionen

[[] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C

|:| Federschlusseinheiten,
Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C

Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn

|:| Endschaltereinheiten fir AUF/ZU-Anzeige |:| Monitor (Stellungsanzeige)

[C] Anbau Magnetventil nach NAMUR [] Ausfiihrung nach VDI/VDE 3845

] 180°-Modul

Stand 09/23 Irrtum und Anderungen vorbehalten

Seite 11

KINETROL®

Schwenkantrieb, doppletwirkend
Modell 03B-100 / 034-100

Allgemeine Daten

Drehmoment
25,3 Nm bei 7 bar
220 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
60,0cm?*/ 3.66 in*

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
03B-100: 0,76 kg / 1.67 Ib
034-100: 0,70 kg / 1.53 Ib

(ohne Kupplung)

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, DIN-Ausflihrung, doppeltwirkend

Modell 05A-100 / 053-100

14
66 g
09,540,03 | ‘ |

Lange

(in Endlage gezeichnet)

13

Luftanschluss G 1/8*

81

NI el
~— =

s =i

¢ 30 o

47

Lochkreis @42mm
Innen-Achtkant: O 11 x 12mm tief

113,6 24

Flanschanschluss nach EN ISO 5211, FO4
4 Montagebohrungen M5 x 8mm tief auf

Ausfiihrungen

DIN-Ausfiihrung mit NAMUR-Platte:
Modell 05A-100

DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte:
Modell 053-100

S | _
1 NAMUR-Adapterplatte
Luftanschluss R 1/4*
/) 2 Montagebohrungen
M8 x 16 tief auf @50.8
22,
/ 6 Montagebohrungen
M5 x 10 tief auf @34.9
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 25 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
05A-100 9.0 125 16,5 20,0 240 275 315 350 39,0 43,0 46,5 50,5 (Nm)
053-100
Optionen
[[] Federschlusseinheiten, ] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C
[C] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [0 G Luftanschiuss optional erhaltlich
[C] Anbau Magnetventil [C] Modul fiir Federmittelstellung
|:| AP pneum. Stellungsregler |:| Handnotgetriebe
|:| EL elektropneum. Stellungsregler [ Monitor (Stellungsanzeige)
|:| P3 on/off Stellungsregler ] 180°-Modul
|:| Ausfiihrung nach VDI/VDE 3845

Stand 09/23

KINETROL®

Seite 12

Irrtum und Anderungen vorbehalten

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

Schwenkantrieb, doppeltwirkend

o
S
i
™
L0
o
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o
S
)
<
10
o
[
S

o
=

Allgemeine Daten

Drehmoment
50,5 Nm bei 7 bar
440 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

74°-100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
113,0cm®/ 6.9 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
05A-100: 1,00kg / 2.20 Ib
053-100: 0,94kg / 2.07 Ib

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, Standard
Modell 05B-100 / 054-100

@ 66

-Ausfiihrung, doppeltwirkend

09,540,03 | g
(in Endlage gezeichnet) e
\ o e
Luftanschluss G 1/8 -
[ = ] i
T
I/%I,v/'...-.‘!-f/
e 1Y T\
‘ -
LI 1 S o
;l..;!l.x‘.-l\ (
¥$= y —
=
‘ ‘ : g
0 9,5 £0,03 /
(in Endlage gezeichnet) g °
! © 66 % i (Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)
1136 24 Ausfiihrungen
33,6
Standard-Ausfihrung mit NAMUR-Platte:
Modell 05B-100
A @
Standard-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte:
Modell 054-100
3 = _
&
&%
NAMUR-Adapterplatte
Luftanschluss R 1/4*
QO
' 2 Montagebohrungen
O
M8 x 16 tief auf @50.8 ﬂ 254 [«
(beidseitig) Standard-Kupplung {
6 Montaggbohrungen (im Lieferumfang fur beide 2 3 s
M5 x 10 tief auf @34.9 Antriebstypen enthalten, Q& B TS
(beidseitig) Gewicht: 0.04 kg/0.09 0z) O f j
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
05B-100
9.0 125 16,5 20,0 240 275 31,5 350 39,0 430 46,5 50,5 (Nm)
054-100
Optionen
[[] Federschlusseinheiten, ] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C
[C] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [0 G Luftanschiuss optional erhaltlich
[C] Anbau Magnetventil [C] Modul fiir Federmittelstellung
|:| AP pneum. Stellungsregler |:| Handnotgetriebe
|:| EL elektropneum. Stellungsregler [ Monitor (Stellungsanzeige)
|:| P3 on/off Stellungsregler ] 180°-Modul
|:| Ausfiihrung nach VDI/VDE 3845

Stand 09/23

KINETROL®

Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 13

Schwenkantrieb, doppeltwirkend
Modell 05B-100 / 054-100

Allgemeine Daten

Drehmoment
50,5 Nm bei 7 bar
440 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

84°-100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
113,0cm®/ 6.9 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
05B-100: 0,84 kg / 1.85 Ib
054-100: 0,78 kg / 1.72 Ib

(ohne Kupplung)

Weitere Informationen finden

Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, DIN-Ausflihrung, doppeltwirkend

Modell 07A-100/ 073-100

Q

[«2]

~
nutzbare

Léange

-0,02

[

20

116 07
(in Endlage gezeichnet) ‘ E

Schwenkantrieb, doppeltwirkend

Modell 07A-100 / 073-100

Luftanschluss G1/4*

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

¢35 Flanschanschluss nach EN ISO 5211, FO5
® 64 4 Montagebohrungen M6 x 10mm tief auf
Lochkreis @50mm
Innenachtkant: O 14 x 16mm tief
147 24

43.4

Ausfiihrungen

DIN-Ausfiihrung mit NAMUR-Platte:
Modell 07A-100

DIN-Ausflihrung ohne NAMUR-Platte:
Modell 073-100

«©
~
NAMUR-Adapterplatte
Luftanschluss R 1/4*
2 Montagebohrungen
M8 x 16 tief auf @50.8
a 4 Montagebohrungen
M8 x 16 tief auf @50.9
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
07A-100
073-100 220 30,5 395 485 575 665 76,0 855 950 1050 114,0 124,0 (Nm)
Optionen
[[] Federschlusseinheiten, ] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C
[C] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [ optional G% oder %NPT Luftanschluss erhéltlich
[C] Anbau Magnetventil [C] Modul fiir Federmittelstellung
pneum. Stellungsregler andnotgetriebe
O ap Stell I [] Handnotgetrieb
|:| EL elektropneum. Stellungsregler [ Monitor (Stellungsanzeige)
|:| P3 on/off Stellungsregler ] 180°-Modul
|:| Ausfiihrung nach VDI/VDE 3845

Stand 09/23

KINETROL®

Seite 14

Irrtum und Anderungen vorbehalten

Allgemeine Daten

Drehmoment
124 Nm bei 7 bar
1080 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
300,0cm*/ 18.3 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
07A-100: 2,02 kg / 4.45 Ib
073-100: 1.96 kg / 4.32 Ib

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, Standard-Ausfiihrung, doppeltwirkend

Modell 07B-100 / 074-100

@ 64 g,
h—» ﬁ =3
-0,02 5
016 g7 23

(in Endlage gezeichnet)

20

100

Luftanschluss G1/4* © <
-0,02 o
L1607 L
(in Endlage gezeichnet) .g =
S

147

43.4

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

Ausfiihrungen

Standard-Ausfihrung mit NAMUR-Platte:
Modell 07B-100

Standard-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte:
Modell 074-100

. Al
NAMUR-Adapterplatte
Luftanschluss R 1/4*
2 Montagebohrungen 40.0
M8 x 16 tief auf @50.8 I———‘
(beidseitig) Standard-Kupplung S { I
B 4 Montagebohrungen (im Lieferumfang fiir beide g | o
M8 x 16 tief auf @50.9 Antriebstypen enthalten, © Q
(beidseitig) Gewicht: 0.17 kg/0.37 Ibs) 0 f —
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 25 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
07B-100
074-100 220 30,5 39,5 485 57,5 66,5 76,0 855 950 1050 114,0 124,0 (Nm)
Optionen
[[] Federschlusseinheiten, ] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C
[C] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [ optional G% oder %NPT Luftanschluss erhéltlich
[C] Anbau Magnetventil [C] Modul fiir Federmittelstellung
|:| AP pneum. Stellungsregler |:| Handnotgetriebe
|:| EL elektropneum. Stellungsregler [ Monitor (Stellungsanzeige)
|:| P3 on/off Stellungsregler ] 180°-Modul
|:| Ausfliihrung nach VDI/VDE 3845

Stand 09/23

KINETROL®

Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 15
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Allgemeine Daten

Drehmoment
124 Nm bei 7 bar
1080 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
300,0cm*/ 18.3 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
07B-100: 1,86 kg /4.10 Ib
074-100: 1,80 kg / 3.97 Ib

(ohne Kupplung)

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, DIN-Ausflihrung, doppeltwirkend
Modell 08A-100/083-100

nutzbare
Lénge

-0,02

U116 07
(in Endlage gezeichnet) M ‘

18
20

12
133

Luftanschluss G1/4*

Flanschanschluss nach EN ISO 5211, FO7

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

® 64 4 Montagebohrungen
M8 x 16mm tief auf Lochkreis @70,0mm
Innenachtkant: O 17 x 19mm tief
120,7 703 Ausfiihrungen
DIN-Ausfiihrung mit NAMUR-Platte:
2 463 Modell 08A-100
O,
A DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte:
Modell 083-100
S =
©
~
5 < ON Q @
2 "
) = O L
oS Y © _of
© o NAMUR-Adapterplatte
5 < Luftanschluss R 1/4*
@ Q 2 Montagebohrungen
= M8 x 16 tief auf @50.8
< 4 Montagebohrungen
a M8 x 16 tief auf @50.9
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 25 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
08A-100
083-100 38,7 53,2 67,7 823 968 1114 1259 1405 1550 169,0 184,17 198,7 (Nm)
Optionen
[[] Federschlusseinheiten, ] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C
[C] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [ optional G% oder %NPT Luftanschluss erhéltlich
[C] Anbau Magnetventil [C] Modul fiir Federmittelstellung
|:| AP pneum. Stellungsregler |:| Handnotgetriebe
|:| EL elektropneum. Stellungsregler [ Monitor (Stellungsanzeige)
|:| P3 on/off Stellungsregler ] 180°-Modul
|:| Ausfliihrung nach VDI/VDE 3845

Stand 09/23

KINETROL®

Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 16

Schwenkantrieb, doppeltwirkend

Modell 08A-100 / 083-100

Allgemeine Daten

Drehmoment
199 Nm bei 7 bar
1740 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
485,0cm?®/29.6 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
08A-100: 3,34 kg / 7.36 Ib
083-100: 3,28 kg / 7.23 Ib

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, Standard-Ausfiihrung, doppeltwirkend

Modell 08B-100 / 084-100

-0,02

16 0,07 L
(in Endlage gezeichnet)

nutzbare

Luftanschluss G1/4* ~ =
-0,02
017 447 oS ?
A G| S
(in Endlage gezeichnet) ﬁ l
5
c

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

120,7 70.3 Ausfiihrungen
46.3 . .
Standard-Ausfihrung mit NAMUR-Platte:
2 Modell 08B-100
O,
@ 9 Standard-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte:
® EN Modell 084-100
J ©
e = > @ ON [ i
© m
8 .
(o) Po) o @ © i
e © NAMUR-Adapterplatte
® < Luftanschluss R 1/4*
\) © 2 Montagebohrungen 42.0
® M8 x 16 tief auf @50.8 .
® (beidseitig) N
1 4 Montagebohrungen Standard-Kupplung S o { —_—
ontage ung (im Lieferumfang fiir beide g | g
M8 x 16 tief auf @50.9 Antriebstypen enthalten, = Q
(beidseitig) Gewicht: 0.24 kg/0.52 Ib) ] f —
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 25 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
08B-100
084-100 38,7 53,2 67,7 823 968 1114 1259 1405 1550 169,0 184,17 198,7 (Nm)
Optionen
[[] Federschlusseinheiten, ] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C
[C] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [ optional G% oder %NPT Luftanschluss erhéltlich
[C] Anbau Magnetventil [C] Modul fiir Federmittelstellung
|:| AP pneum. Stellungsregler |:| Handnotgetriebe
|:| EL elektropneum. Stellungsregler [ Monitor (Stellungsanzeige)
|:| P3 on/off Stellungsregler ] 180°-Modul
|:| Ausfliihrung nach VDI/VDE 3845

Stand 09/23

KINETROL®

Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 17

Schwenkantrieb, doppeltwirkend
Modell 08B-100 / 084-100

Allgemeine Daten

Drehmoment
199 Nm bei 7 bar
1740 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
485,0cm?®/29.6 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
08B-100: 2,60 kg / 5.73 Ib
084-100: 2,54 kg / 5.60 Ib

(ohne Kupplung)

Weitere Informationen finden

Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, DIN-Ausflihrung, doppeltwirkend P
Modell 09A-100/093-100

Q

©

=
nutzbare

Lange
|

18
20

Luftanschluss G1/4*

-0,02 :
16 0,07
(in Endlage gezeichnet) _

©
C
(O]
X
=
:s
(0]
QL
oM
o O
o ©
o~
0
GRS
=0
g <
v O
c O
23
Z23
o O
n =

e
i
N?
Flanschanschluss nach
EN 1SO5211, FO7
4 Montagebohrungen B (Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)
M8 x 16mm tief auf &70,0
Innenachtkant: []17 x 19mm tief
Ausfiihrungen Allgemeine Daten
- 132,3 - 87 DIN-Ausfiihrung mit NAMUR-Platte: Drehmoment
Modell 09A-100 261 Nm bei 7 bar
547 2280 Ibf ins bei 100 psi

DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte:

S Modell 093-100
Arbeitswinkel

(einstellbar)

9
X ® 80° - 100°
~ werksseitig eingestellt = 90°
= @Q @@ (eingeschrankter Arbeits-
® © 1 . .
e i winkel verfligbar)
§ ] - NAMUR-Adapterplatte
= i Luftanschluss R1/4*
© o G = Temperaturbereich
o -40°C bis +80°C
O
& < 2 Montagebohrungen .
M8 x 16 mm tief auf @ 50,8 mm Luftverdrangung

644,0cm?®/ 39.3 in®

Y & 4 Montagebohrungen

M10 x 20 mm tief auf @ 65,0 mm Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Drehmomente (Nm)
Gewicht

09A-100: 3,84 kg / 8.46 Ib

Modell 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar) 093-100: 3,78 kg / 8.33 Ib

09A-100

46 64 83 102 121 140 159 179 199 220 241 261 (Nm)

093-100
Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
. Allgem. Spezifikationen.
Optionen & e
[] Federschlusseinheiten, [C] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C
[] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [C] Ausfiihrung nach VDI/VDE 3845
[] Anbau Magnetventil [ 180-Adapter
|:| AP pneum. Stellungsregler |:| optional G¥ oder %NPT Luftanschluss erhéltlich
|:| EL elektropneum. Stellungsregler ] Modul fiir Federmittelstellung
|:| P3 on/off Stellungsregler O Handnotgetriebe
[0 Monitor (Stellungsanzeige) |:| 180°-Modul N

Stand 09/23

KINETROL"

Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 18

Dietrich Schwabe GmbH

www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, Standard-Ausfiihrung, doppeltwirkend

Modell 09B-100 / 094-100

@ 84 0
-0,02 § ]
016 o0 29
(in Endlage gezeichnet) | +
[ =2 =
| = &
‘ !
iy
©
w o
Luftanschluss G1/4* ‘N w9
N

-0,02

nutzbare
b LA
Lange

) U 1950,07 g 84 (Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)
(in Endlage gezeichnet) ‘———
Ausfiihrungen
132,3 78,7
Standard-Ausfihrung mit NAMUR-Platte:
54.7 Modell 09B-100
©
Q)
Standard-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte:
® Modell 094-100
S <
®
>
5= GHCYONG P
b S
5 = 3 —
® ) + @ ==
© NAMUR-Adapterplatte
< Luftanschluss R 1/4*
©
@ & 2 Montagebohrungen 50.0
M8 x 16 tief auf @50.8 :
& 5 (beidseitig) -
A Standard-Kupplung 3o { R
4 Montagebohrungen (im Lieferumfang fiir beide % < | 3
M10 x 20 tief auf @65,0 Antriebstypen enthalten, 2 Q
(beidseitig) Gewicht: 0.3 kg/0.6 Ibs) O -
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 25 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
09B-100
094-100 46 64 83 102 121 140 159 179 199 220 241 261 (Nm)
Optionen
[] Federschlusseinheiten, ] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C
[] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [C] Ausfiihrung nach VDI/VDE 3845
[] Anbau Magnetventil [ 180-Adapter
|:| AP pneum. Stellungsregler |:| optional G¥ oder %NPT Luftanschluss erhéltlich
|:| EL elektropneum. Stellungsregler [ Modul fiir Federmittelstellung
|:| P3 on/off Stellungsregler | Handnotgetriebe
[J Monitor (Stellungsanzeige) |:| 180°-Modul

KINETROL"

Stand 09/23

Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 19
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Allgemeine Daten

Drehmoment
261 Nm bei 7 bar
2280 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
644,0cm*/ 39.3 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
09B-100: 3,92 kg / 8.64 Ib
094-100: 3,86 kg / 8.52 Ib

(ohne Kupplung)

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, DIN
Modell 10A-100/103-100

-Ausfiihrung, doppeltwirkend

o
8lg -
-0,02 =
0116 (o7 %\4 &
(in Endlage gezeichnet) w
© o
-
Luftanschluss G1/4“ T §
- - o

[
4

175

:u!i!l
iy

Flanschanschluss nach
EN 1SO5211, F10

4 Montagebohrungen
M10 x 16mm tief auf @102,0

Innenvierkant: []22 x 24mm tief
(in Endlage gezeichnet)

188 24

Ausfiihrungen

DIN-Ausfiihrung mit NAMUR-Platte:
Modell 10A-100

DIN-Ausflihrung ohne NAMUR-Platte:
Modell 103-100

D
N
NAMUR-Adapterplatte
Luftanschluss R 1/4*

4 Montagebohrungen

M10 x 16 tief auf @102,0

(beidseitig)

] 2 Montagebohrungen
M8 x 16 tief auf @50.8
(beidseitig)
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 25 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
10A-100
103-100 80,0 111,0 141,0 172,0 202,0 232,0 263,0 2940 3250 3550 3850 416,0 (Nm)
Optionen
[[] Federschlusseinheiten, ] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C

[ Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [] Ausfilhrung nach VDI/VDE 3845
[C] Anbau Magnetventil [C] Modul fiir Federmittelstellung
|:| AP pneum. Stellungsregler |:| Handnotgetriebe
|:| EL elektropneum. Stellungsregler [ Monitor (Stellungsanzeige)
|:| P3 on/off Stellungsregler ] 180°-Modul

Stand 09/23

KINETROL®

Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 20

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

Schwenkantrieb, doppeltwirkend

Modell 10A-100 / 103-100

Allgemeine Daten

Drehmoment
416 Nm bei 7 bar
3625 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

78°-100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
1025 cm?®/ 62,5 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
10A-100: 5,46 kg / 12.03 Ib
103-100: 5,40 kg / 11.90 Ib

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, DIN-Ausflihrung, doppeltwirkend

Modell 12A-100 / 123-100

(in Endlage gezeichnet) @ 100
116 o7 ﬂ‘
-0,02
25 47 j ‘ ‘ Y
NI
Luftanschluss G3/8* | |
wn
o
AL
1/ \T‘L [ S = 0
,1‘: 8
_ -

Flanschanschluss nach
EN ISO5211, F10

4 Montagebohrungen
M10 x 16mm tief auf @102,0
Innenachtkant: [J22 x 24mm tief

171 92
80

68

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

Ausfiihrungen

DIN-Ausfiihrung mit NAMUR-Platte:
Modell 12A-100

DIN-Ausflihrung ohne NAMUR-Platte:

Modell 123-100

ST
3 -
& =" 1"

o) =H T

NAMUR-Adapterplatte
Luftanschluss R1/4“
S O
4 Montagebohrungen
(@ g M5 x 8 mm tief
O
3 4 Montagebohrungen
L M12 x 24 mm tief auf @ 77,8 mm
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
12A-100
123-100 103 147 190 232 275 319 360 403 446 490 532 575 (Nm)
Optionen
[C] Federschlusseinheiten, O Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfihrung: -54°C bis +60°C

[] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [] Ausfiihrung nach VDI/VDE 3845
[C] Anbau Magnetventil [C] Modul fiir Federmittelstellung
] AP pneum. Stellungsregler [] Handnotgetriebe
] EL elektropneum. Stellungsregler ] Monitor (Stellungsanzeige)
] P3 on/off Stellungsregler ] 180°-Modul

Stand 09/23

KINETROL®

Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 21

Schwenkantrieb, doppeltwirkend
Modell 12A-100 / 123-100

Allgemeine Daten

Drehmoment
575 Nm bei 7 bar
5000 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 102°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
1410 cm?®/ 86 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
12A-100: 7,88 kg / 17.37 Ib
123-100: 7,82 kg / 17.24 Ib

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, Standard-Ausfiihrung, doppeltwirkend

Modell 12B-100 / 124-100

(in Endlage gezeichnet) (%) 100

016 36, ﬁ‘—j
0,02
025 47 ‘ﬂ‘ ‘ ‘ -
)
Luftanschluss G3/8* S I3}

H 125

Inl

(ma
156

14

2
31

025 5

(in Endlage gezeichﬁel)

nutzbare
Lange

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

Ausfiihrungen

DIN-Ausfiihrung mit NAMUR-Platte:
Modell 12B-100

DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte:
Modell 124-100

< = -
& — T °
NAMUR-Adapterplatte 56
Luftanschluss R1/4* ¢
= -
© 4 Montagebohrungen g o Standard-Kupplung
< g M5 x 8 mm tief 28 < e (im Lieferumfang fiir beide
© NDN Q Antriebstypen enthalten,
3 4 Montagebohrungen r E— Gewicht: 0,6 kg/1.3 Ib)
M12 x 24 mm tief auf @ 77,8 mm
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
12B-100
124-100 103 147 190 232 275 319 360 403 446 490 532 575 (Nm)
Optionen
|:| Federschlusseinheiten, |:| Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C

[] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige ] Ausfiihrung nach VDI/VDE 3845
|:| Anbau Magnetventil |:| ISO-Adapter
|:| AP pneum. Stellungsregler |:| Handnotgetriebe
[] EL elektropneum. Stellungsregler ] Modul fiir Federmittelstellung
[] P83 on/off Stellungsregler ] 180°-Modul
[] Monitor (Stellungsanzeige)

Stand 09/23

KIMETROL®

Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 22

(f\ s

Schwenkantrieb, doppletwirkend
Modell 12B-100 / 124-100

Allgemeine Daten

Drehmoment
575 Nm bei 7 bar
5000 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 102°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
1410,0cm?/ 86.0in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
12B-100: 6,76 kg / 14.90 Ib
124-100: 6,70 kg / 14.77 Ib

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, DIN-Ausfiihrung, doppeltwirkend

Modell 14A-100 / 143-100

128
(in Endlage gezeichnet)
-0,02
01650 — ‘
-0,02
025 47 \ ‘ ' 5
Luftanschluss G1/2" N S R 3
(optional G3/4) !
©
N o
jk_i [ — I;' o
i I
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L
(NI
©
N

Flanschanschluss nach EN 1ISO5211, F12
4 Montagebohrungen M12 x 20mm tief @125,0
Innenachtkant: (127 x 29mm tief

224 108

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

Ausfiihrungen

DIN-Ausfiihrung mit NAMUR-Platte:
Modell 14A-100

DIN-Ausflihrung ohne NAMUR-Platte:
Modell 143-100

o =t ‘
3 —T ®
NAMUR-Adapterplatte
Luftanschluss R1/4*
4 Montagebohrungen
M5 x 8 mm tief
4 Montagebohrungen
| M16 x 28,5 mm tief auf
N Lochkreis @ 98,8 mm
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 25 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
14A-100
143-100 265 360 460 560 660 760 870 975 1080 1180 1280 1375 (Nm)
Optionen
[l Federschlusseinheiten, [C] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfihrung: -54°C bis +60°C
|:| Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige |:| Ausfliihrung nach VDI/VDE 3845
[] Anbau Magnetventil [C] Montageplatte fiir den Aufbau von Stellungsreglern,
Endschaltermodulen und Stellungsanzeiger/Monitor
|:| AP pneum. Stellungsregler
|:| EL elektropneum. Stellungsregler |:| Modul fiir Federmittelstellung
D P3 on/off Stellungsregler D Handnotgetriebe
|:| Monitor (Stellungsanzeige) |:| 180°-Modul

Stand 04/24

KINETROL"

Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 23

Schwenkantrieb, doppletwirkend
Modell 14A-100/ 143-100

Allgemeine Daten

Drehmoment
1375 Nm bei 7 bar
12000 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80°-100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verflgbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
3294,0 cm?/ 201 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
14A-100: 13,4 kg / 29.50 Ib
143-100: 13,32 kg / 29,36 Ib

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH

www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, Standard-Ausfiihrung, doppeltwirkend

Modell 14B-100 / 144-100

2128
(in Endlage gezeichnet)
-0,02
L1607 | :‘.g)
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025 47 |
Luftanschluss G1/2* ‘ —_—
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(in Endlage gezeichnet)
<4
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S |
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(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

Ausfiihrungen

Standard-Ausflihrung mit NAMUR-Platte:
Modell 14B-100

Standard-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte:
Modell 144-100

_ o1
3 = ®
S
NAMUR-Adapterplatte 63.5
Luftanschluss R1/4“ ‘
4 Montagebohrungen s _
M5 x 8 mm tief Lg L ~ Standard-Kupplung
4 Montagebonrurgen 8 <]t G (nidevmngtroote
M16 x 28,5 mm tief auf O v/ ) ’
J’ Lochkreis @ 98,8 mm (A48 B Gewicht: 0,7 kg/1.5 Ibs)
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 25 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
14B-100
144-100 265 360 460 560 660 760 870 975 1080 1180 1280 1375 (Nm)
Optionen
[l Federschlusseinheiten, [C] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfihrung: -54°C bis +60°C
|:| Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige |:| Ausfliihrung nach VDI/VDE 3845
[] Anbau Magnetventil [C] Montageplatte fiir den Aufbau von Stellungsreglern,
Endschaltermodulen und Stellungsanzeiger/Monitor

|:| AP pneum. Stellungsregler
|:| EL elektropneum. Stellungsregler |:| Modul fiir Federmittelstellung
D P3 on/off Stellungsregler D Handnotgetriebe
|:| Monitor (Stellungsanzeige) |:| 180°-Modul

Stand 04/24

KINETROL"

Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 24

Schwenkantrieb, doppletwirkend
Modell 14B-100 / 144-100

Allgemeine Daten

Drehmoment
1375 Nm bei 7 bar
12000 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80°-100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verflgbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
3294,0 cm?/ 201 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
14B-100: 12,76 kg / 28.13 Ib
144-100: 12,70 kg / 27.96 Ib

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH

www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, DIN-Ausflihrung, doppeltwirkend

Modell 15A-100 / 153-100

(116 57

0125 57

(in Endlage gezeichnet) ‘

Luftanschluss G1/2“

AT
/o

BN
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L
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45

Flanschanschluss nach

EN I1SO5211, F14

4 Montagebohrungen

M16 x 38mm tief @140,0mm
Innen-Vierkant: 36mm x 45mm tief

252

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

Ausfiihrungen

DIN-Ausfiihrung mit NAMUR-Platte:
Modell 15A-100

DIN-Ausfiihrung ohne NAMUR-Platte:
Modell 153-100

3
< T—_‘
NV
NAMUR-Adapterplatte
Luftanschluss R1/4*
4 Montagebohrungen
M5 x 10 mm tief
4 Montagebohrungen
- M16 x 28,5 mm tief auf
Lochkreis @ 140,0 mm
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
15A-100
153-100 435 605 769 937 1109 1287 1457 1632 1808 1982 2153 2337 (Nm)
Optionen
[] Federschlusseinheiten, Hochtemperaturausfiinrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C
[] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [C] Ausfiihrung nach VDI/VDE 3845
[] Anbau Magnetventil [] Montageplatte fiir den Aufbau von Stellungsreglern,
Endschaltermodulen und Stellungsanzeiger/Monitor
[C] AP pneum. Stellungsregler
[[] EL elektropneum. Stellungsregler [0 Modul fir Federmittelstellung
D P3 on/off Stellungsregler O Handnotgetriebe
[J Monitor (Stellungsanzeige)
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Allgemeine Daten

Drehmoment
2337 Nm bei 7 bar
20337 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfiigbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
5920 cm*®/ 361 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
15A-100: 26,56 kg / 58.55 Ib
153-100: 26,50 kg / 58.42 Ib

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH

www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, Standard-Ausflihrung, doppeltwirkend

Modell 15B-100 / 154-100

2 138
(in Endlage gezeichnet)

(116 5

-0,02 ‘

25 007 ]
Luftanschluss G1/2¢ w i
v/ —

245

41

(in Endlage gezeichnet)

nutzbare
Lange

252

)

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

Ausfiihrungen

Standardausfiihrung mit NAMUR-Platte:
Modell 15B-100

Standardausfiihrung ohne NAMUR-Platte:
Modell 154-100

3
< — |

L

NV
NAMUR-Adapterplatte
‘ Luftanschluss R1/4*
4 Montagebohrungen 9o Standard-Kupplung
M5 x 10'mm tief 23 (im Lieferumfang fiir beide
3 Antriebstypen enthalten,
4 Montageboh icht:
\ ol é))r(\ g % r% r;']utri\gfeguf O Gewicht: 0.7 kg/1.5 lbs)
Lochkreis @ 140,0 mm

Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
15B-100
154-100 435 605 769 937 1109 1287 1457 1632 1808 1982 2153 2337 (Nm)

Optionen
[] Federschlusseinheiten, Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C
[] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [l Ausfiihrung nach VDI/VDE 3845
[] Anbau Magnetventil [] Montageplatte fiir den Aufbau von Stellungsreglern,
Endschaltermodulen und Stellungsanzeiger/Monitor

[] AP pneum. Stellungsregler
[[] EL elektropneum. Stellungsregler ] Modul fir Federmittelstellung
[[] P3 onloff Stellungsregler [0 Handnotgetriebe
[J Monitor (Stellungsanzeige) [ 180°-Modul

Stand 09/23
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Allgemeine Daten

Drehmoment
2337 Nm bei 7 bar
20337 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
5920 cm*/ 361 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
15B-100: 21,06 kg / 46.42 Ib
154-100: 21,00 kg / 46.29 Ib

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH

www.schwabe-sra.de



KINETROL-Schwenkantrieb, DIN-Ausflihrung, doppeltwirkend

Modell 163-100

175

04153,
(in Endlage gezeichnet) \
Luftanschluss G1/2" MM ‘

nutzbare
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Modell 163-100

(Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)

Flanschanschluss nach EN ISO 5211, F16

Allgemeine Daten

Drehmoment
3100 Nm bei 7 bar

@203 ’
— 4 Montagebohrungen M20 x 32mm tief auf
Lochkreis @165
Innenvierkant: [] 46 x 48mm tief
302 -, 125
— | —
162 Details Schlitz

(siehe rechts unten)

530

4 Montagebohrungen
M5 x 8mm tief

4 Montagebohrungen
M24 x 38 mm tief auf
Lochkreis @ 152,7 mm

2 Bohrungen fur Arrtierungsbolzen

27000 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Details Schlitz

Temperaturbereich
002 -40°C bis +80°C

30 40,00
6 mm tief

Luftverdrangung
7630 cm*/ 465 in®

Beschichtung

@ 20.00 x 40 mm tief Epoxydharz,
pulverbeschichtet
Drehmomente (Nm)
Gewicht
163-100: 52,40 kg / 115.52 Ib
Modell 1.5 2.0 25 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)
163-100 640 860 1090 1310 1530 1750 1980 2200 2420 2650 2870 3100 (Nm)
Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
. Allgem. Spezifikationen.
Optionen 5 e
[] Federschlusseinheiten, ] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C
[] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [C] Ausfiihrung nach VDI/VDE 3845
|:| AP pneum. Stellungsregler |:| Handnotgetriebe
[] EL elektropneum. Stellungsregler [ Modul fir Federmittelstellung
[] 180°-Modul

Stand 07/23
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KINETROL-Schwenkantrieb, Standard-Ausfiihrung, doppeltwirkend
Modell 164-100

@ 175 %
25
04109 El
0,13 c|a
(in Endlage gezeichnet)
Luftanschluss G1/2 { ‘ 2 3

L

|
| 2 3
~ (Stellungsanzeiger in Endlage gezeichnet)
41055 0
(in Endlage gezeichnet) Tl o
@ 175 g2
3|:©
cid

302 125

Details Schlitz
(siehe rechts)

+0,02

30 +0,00
. . 6 mm tief
Details Schlitz
(auf beiden Seiten g
der Welle) %2
]
‘ [}
o
[52]
(o]
' 90
49
4 Montagebohrungen —" f——
M5 x 8mm tief L !
Standard-Kupplung = 23
4 Montagebohrungen (im Lieferumfag firbeide ¥ % | | L S 3
M24 x 38 mm tief auf Antriebstypen enthalten, ~ B
J Lochkreis @ 152,7 mm Gewicht: 2,4 kg /5.3 Ibs) o F S
2 Bohrungen fiir Arrtierungsbolzen
@ 20.00 x 40 mm tief
Drehmomente (Nm)
Modell 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 7.0 (bar)

164-100 640 860 1090 1310 1530 1750 1980 2200 2420 2650 2870 3100 (Nm)

Optionen
[] Federschlusseinheiten, ] Hochtemperaturausfiihrung: -20°C bis +100°C
Federhub im Uhrzeigersinn- oder gegen den Uhrzeigersinn Tieftemperaturausfiihrung: -54°C bis +60°C
[] Endschaltereinheiten fiir AUF/ZU-Anzeige [C] Ausfiihrung nach VDI/VDE 3845
|:| AP pneum. Stellungsregler |:| Handnotgetriebe
|:| EL elektropneum. Stellungsregler |:| Modul fiir Federmittelstellung
[] 180°-Modul

HK]INETIR@HE@ Stand 09/23 Irrtum und Anderungen vorbehalten
Seite 28
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Modell 164-100

Allgemeine Daten

Drehmoment
3100 Nm bei 7 bar
27000 Ibf ins bei 100 psi

Arbeitswinkel

(einstellbar)

80° - 100°

werksseitig eingestellt = 90°
(eingeschrankter Arbeits-
winkel verfligbar)

Temperaturbereich
-40°C bis +80°C

Luftverdrangung
7630 cm*/ 465 in®

Beschichtung
Epoxydharz,
pulverbeschichtet

Gewicht
164-100: 37,4 kg /82,5 Ib

Weitere Informationen finden
Sie auf der Seite mit den
Allgem. Spezifikationen.

Dietrich Schwabe GmbH
www.schwabe-sra.de

































































































































